
 

 

 

Алматы (7273)495-231  
Ангарск (3955)60-70-56  
Архангельск (8182)63-90-72  
Астрахань (8512)99-46-04  
Барнаул (3852)73-04-60  
Белгород (4722)40-23-64  

Иваново (4932)77-34-06  
Ижевск (3412)26-03-58  
Иркутск (395)279-98-46  
Казань (843)206-01-48  
Калининград (4012)72-03-81  
Калуга (4842)92-23-67  

Благовещенск (4162)22-76-07  Кемерово (3842)65-04-62  
Брянск (4832)59-03-52  
Владивосток (423)249-28-31  
Владикавказ (8672)28-90-48  
Владимир (4922)49-43-18  
Волгоград (844)278-03-48  
Вологда (8172)26-41-59  
Воронеж (473)204-51-73  

Киров (8332)68-02-04  
Коломна (4966)23-41-49  
Кострома (4942)77-07-48  
Краснодар (861)203-40-90  
Красноярск (391)204-63-61  
Курск (4712)77-13-04  
Курган (3522)50-90-47  

Екатеринбург (343)384-55-89  Липецк (4742)52-20-81  

Пермь (342)205-81-47 
Ростов-на-Дону (863)308-18-15  
Рязань (4912)46-61-64  
Самара (846)206-03-16  
Саранск (8342)22-96-24  
Санкт-Петербург (812)309-46-40  
Саратов (845)249-38-78  
Севастополь (8692)22-31-93  
Симферополь (3652)67-13-56  
Смоленск (4812)29-41-54  
Сочи (862)225-72-31  
Ставрополь (8652)20-65-13  
Сургут (3462)77-98-35  
Сыктывкар (8212)25-95-17  
Тамбов (4752)50-40-97  

Тверь (4822)63-31-35  
Тольятти (8482)63-91-07  
Томск (3822)98-41-53  
Тула (4872)33-79-87  
Тюмень (3452)66-21-18  
Ульяновск (8422)24-23-59  
Улан-Удэ (3012)59-97-51  
Уфа (347)229-48-12  
Хабаровск (4212)92-98-04  
Чебоксары (8352)28-53-07  
Челябинск (351)202-03-61  
Череповец (8202)49-02-64  
Чита (3022)38-34-83  
Якутск (4112)23-90-97  
Ярославль (4852)69-52-93  

Россия +7(495)268-04-70 

Магнитогорск (3519)55-03-13 
Москва (495)268-04-70  
Мурманск (8152)59-64-93  
Набережные Челны (8552)20-53-41  
Нижний Новгород (831)429-08-12  
Новокузнецк (3843)20-46-81  
Ноябрьск (3496)41-32-12  
Новосибирск (383)227-86-73  
Омск (3812)21-46-40  
Орел (4862)44-53-42  
Оренбург (3532)37-68-04  
Пенза (8412)22-31-16  
Петрозаводск (8142)55-98-37  
Псков (8112)59-10-37  

Казахстан +7(7172)727-132 Киргизия +996(312)96-26-47 

www.hpafaip.nt-rt.ru || hip@nt-rt.ru 

Технические характеристики на 
подъемники ножничные 

электрогидравлические SUPERLIFT  
компании HPA-faip

http://www.hpafaip.nt-rt.ru/
mailto:hip@nt-rt.ru
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SUPERLIFT 65/XT
CT LT - CT LT PG8

Sollevatori elettroidraulici sottoruota per assetto ruote. 
Under wheel electro-hydraulic scissors lifts for wheel alignment. 

Elevadores bajo rueda electrohidrdulicos para alilineacion de ruedas.

Caratteristiche general!

pedane e un

L'elettronica di controllo e dotata di un display alfanumerico 

con numerose funzioni per I'utente, fra cui la possibilitd di 

visualizzare I'altezza del ponte e impostare I'arresto del sollevatore 

all'altezza desiderata.

Lift-Table innovative, in grado di sollevare ogni tipo di veicolo.

L'asse anteriore del veicolo viene posizionato in un punto 

fisso del sollevatore (dove sono presenti i piatti rotanti), 

indipendentemente dal passo del veicolo e senza nessuna 

regolazione successiva.

L'allineamento delle pedane e garantito da 

circuitoelettroidraulico in anello chiuso.
Grazie alia gestione proporzionale dell'idraulica 

l'allineamento delle pedane si presenta privo di oscillazioni 

e costante durante tutta la corsa di sollevamento.

L'incavo piatti rotanti e le piastre oscillanti sono registrabili 

perottenere una perfetta planaritd delle pedane.

Doppia pedana oscillante posteriore a basso attrito.

Innovative provagiochi a 8 movimenti, con piastre posizionabili al 

centro del provagiochi stesso (SUPERLIFT 65/XT CT LT PG8).

Main features
The control electronics feature an alphanumeric display 

allowing access to a number of user functions, including viewing lift 
height from ground and setting the desired arrest height for the lift.

The innovative lift-table, able to lift all types of vehicles.

The vehicle's front axle is positioned in a lift's fixed point 
(where there are the turntables), independently from the vehicle 

wheel base and without any further regulation.

The runways are kept correctly aligned by a closed loop 

electrohydraulic circuit. Proportional hydraulic control 
ensures that, throughout the entire vertical travel, the runways 

move smoothly in perfect alignment and with no oscillation.

The recesses for the turn plates and slip plates are 

adjustable to ensure perfect planarity of the runways.
Low friction dual rear slip plate.

Innovative 8-movement ploy detector with plate that can 

be positioned at the centre of the play detector (SUPERLIFT 

65/XT CT LT PG8).

Caracteristicas generales
La electronica de control cuenta con una pantalla 

alfanumerica con vorios funciones para el usuario, entre las cuales 

se encuentra la posibilidad de visualizar la altura del elevador у 

programaria parada del mismo en la altura deseada.

Lift-Table innovador, capazde levantarcualquiertipo de vebfculo.

El eje delantero del vehiculo estd posicionado en un punto 

fijo del elevador (donde estdn presentes los platos giratorios) 

independientemente de la batalla del vehiculo у sin ninguna 

regulacion sucesiva.

La alineacion de las plataformas estd garantizada por un circuito 

electrohidraulico de anillo cerrado.
Gracias a la gestidn proporcional de la hidrdulica, la alineacion 

de las plataformas se realiza sin oscilaciones у de manera 

constante durante toda la carrera de elevacidn.

La ranura de los platos giratorios у las placas oscilantes 

son regulables para lograr que las plataformas queden 

perfectamente planas.

Doble plataforma oscilante trasera de baja friccidn.

Innovador detector de holguras de 8 movimientos 

dotado de placa posicionable en el centro del detector de holguras 

(SUPERLIFT 65/XT CT LT PG8).



SUPERLIFT 65/XT
CT LT - CT LT PG8

Elektrohydraulische scherenhebebOhnen fOr Achsvermessung. 
Pont elevoteurs electro-hydrouliques pour le controls de geometrie. 

Elevadores electro-idraulicos para alinhamento das rodas.

Hauptmerkmale

der Hydraulik

Die Steuerelektronik verfugt uber ein alphanumerisches 

Display mitzablreicben Benutzerfunktionen, wie der Moglicbkeit, 

die Hobe der Hebebuhne anzuzeigen und ein Anhalten der 

Hebebuhne auf der gewunschten Hohe einzustellen.

Innovativer LIFT-TABLE der jeden Fahrzeugtyp anhebt.

Die Vorderachse des Fahrzeuges wird in einem fixierten 

Punkt (wo die Drehteller liegen) positioniert, unabhangig von dem 

Radstand und ohne weitere Anpassungen.

Die Ausrichtung derSchienen wird durch eine elektrohydraulische 

Aniage mitgeschlossenem Regelkreisgewahrleistet. Dank 

der Proportionalsteuerung der Hydraulik ist die 

Schienenausrichtung wahrend der gesamten Hubfahrt 

schwingungsfrei und konstant.

Die Aussparung fur die Drehteller und die Schiebeplatten 

sind einstellbar, urn eine vollkommene Ebenheit derSchienen zu erreichen. 

Doppelte Schiebeplatte im hinteren Bereich von geringer Reibung.

Innovativer Gelenkspieltester mit 8 Bewegungen, mit 

Platte, die im Zentrum des Gelenkspieltesters positioniert werden 

kann (SUPERLIFT 65/XT CT LT PG8).

Caracteristiques generates
ITelectronique de controfe comprend notamment un ecran 

alphanumerique multifonctions, permeffanf nofammenf d'afficher 
la haufeur de I'elevafeur et de parametrer son arref a la haufeur 
souhaitee.

Table elevatrice (LT) innovanfe, en mesure de soulever 
tout type de vehicule.

ITessleu avant du vehicule est positionne dans un point bien 

defermine (ou se frouvenf les plateaux pivotants), indeoendamment 
de I'empaffemenfdu vehicule et sans aucun autre reglage.

L'alignementdes chemins de roulementestgaranti par un circuit 
electrohydraulique a anneau ferme.
Grace d la gestion proportionnelle de la robinefterie, les chemins 

de roulement s'alignent sans oscillations et I'alignemenf 
reste constant pendant toute la duree du levage.

Le logement des pla^teau:x etdes plaques oscillants est reglable 

afin d'obtenir une planeite parfaite des chemins de roulement. 
Double plate-forme oscillante arriere a faible frottement.

Plaque a jeux innovante a 8 moavements avec plaque 

positionnable au centre (SUPERLIFT 65/XT CT LT PG8).

Caracteristicas gerais

pratos rotativos) 

' ’ ' e sem

A electronica de controlo e equipada com um ecra 

alfanumerico com numerosas funqoes para о usudrio, entre as 

quais a possibilidade de visualizar a altura da ponte e programar 

a paragem do elevador na altura desejada.

Lift-Table inovador, capaz de elevar qualquertipo de veiculo.

О eixo dianteiro do veiculo e posicionado em um ponto 

fixo do elevador (onde estao os 

independentemente da distdncia entre eixos do veiculo 

nenhuma regulaqao subsequente.

О alinhamento da plataforma e garantido por um circuito 

electrohidraulico em anel fechado.
Graqas a gestao proporcional da hidrdulica о alinhamento 

da plataforma se apresenta sem oscilaqoes e de maneira 

constante durante todo о curso de elevaqao.

A ranhura dos pratos rotativos e as placas oscilantes sao 

ajustdveis para obteruma perfeita planicidade das plataformas. 

Plataforma oscilante dupla traseira de baixa fricqao.

Inovador detector de jogos de 8 movimentos, equipado 

com uma placa que pode ser posicionada no centro do detector 

de logos (SUPERLIFT 65/XT CT LT PG8).
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О Alimentazione 

Д .il\l1mentazюne pneumat1ca 
О Car1acita massima di sollevamento Л[f" 

Loa са ас1 
1 iftin LOWPГin timP * 
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Power su /v 
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Le immagini, le configurazioni е le caratteristiche tecniche riportate nel presente stampato hanno il solo scopo di presentare il prodotto е sono soggette а variazioni. 
The i//ustrations, conligurations and technica/ leatures in this pubЬ/ication are intended to present the product оп/у, and are subject to variation. 

Per i dati tecnici d'installazione, caratteristiche del suolo, carichi trasmessi а terra е tioo di ancoraaai, fare riferimento alle tabelle nell'aooosita 
sezione dedicata sul nostro sito internet: www.hpa-faip.it. 
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Datos tecnicos � Technische Daten 

Hubzeit/Senkzeit * 

О Alimentaci6n 

О Capacidad de elevaci6n maxima "L Т" Мах. Н ubkraft "LT" 

230/400 V - 3 Ph - 50/60 Hz 

La unica finalidad de todas la imagenes, configuraciones tecnicas incluidas еп el presente documento es la presentaci6n del producto е, por tanto, estan sujetas а variaciones. 
Die AbЬildungen, Konligurationen und technische Merkmale in dieser Verollentlichung werden beabsichtigt, das Produkt nur zu prasentieren, und unterliegen Veranderungen. 

_.!! Donnees techniques ,� Dados tecnicos 
Capacidade de elevaq:ю тах.

Тет о de suЬida descida *
�ш;iа То motor (400V JPh) 
Alimenta =-=o'-c=== --===
Alimentac;ao pneumatica 
Са acidade de eleva • о тах. "LT" 

230/400 V - 3 Ph -
4 

Les images, les configurations et les caracteristiques techniques пе figurent dans le present imprime que dans le but de presenter le produit et peuvent subir des variations. 
As imagens, configurac;Oes е caracterfsticas tecnicas indicadas nesta риЬ!iсас;Оо tёm apenas а finalidade de apresentac;Oo do produto е estбo sujeitas а modificac;Oes. 

А richiesta 
Optional 

Bajo pedido 
AufAnfrage 

Sur demande 
Apedido 

http://www.hpa-faip.it
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SUPERLIFT 50/XT
CT LT

Sollevatore elettroidraulico sottoruota per assetto ruote. 
Under wheel electro-hydraulic scissors lift for wheel alignment. 

Elevador Pajo rueda electrohidraulico para alilineacion de ruedas.

^JCaratteristiche general!
L'elettronica di controllo e dotata di un display alfanumerico 

con numerose funzioni per I'utente, fra cui la possibilitd di 

visualizzare I'altezza del ponte e impostare I'arresto del sollevatore 

all'altezza desiderata.

LIFT-TABLE innovative, in grado di sollevare ogni tipo di 

veicolo e con portata 5000 Kg come il sollevatore principale.

L'asse anteriore del veicolo viene posizionato in un punto 

fisso del sollevatore (dove sono presenti i piatti rotanti), 

indipendentemente dal passo del veicolo e senza nessuna 

regolazione successiva.

L'incavo piatti rotanti e le piastre oscillanti sono registrabili 

perottenere una perfetta planaritd delle pedane.

Doppia pedana oscillante posteriore a basso attrito.

L'allineamento delle pedane e garantito da 

circuitoelettroidraulico in anello chiuso.
Grazie alia gestione proporzionale dell'idraulica 

l'allineamento delle pedane si presenta privo di oscillazioni 

e costante durante tutta la corsa di sollevamento.

alia gestione

pedane e un

Main features
The control electronics feature an alphanumeric display 

allowing access to a number of user functions, including viewing lift 
height from ground and setting the desired arrest height for the lift.

The innovative LIFT-TABLE, able to lift all types of vehicles 

and with a 5000 Kg capacity like the main lift.

The vehicle's front axle is positioned in
(where there are the turntables), independently from the vehicle 

wheel base and without any further regulation.

The recesses for the turn plates and slip plates are 

adjustable to ensure perfect planarity of the runways.
Low friction dual rear slip plate.

The runways are _
electrohydraulic circuit.
Proportional hydraulic control ensures that, throughout the entire 

vertical travel, the runways move smoothly in perfect 

alignment and with no oscillation.

a lift's fixed point

kept correctly aligned by a closed loop

Caracteristicas generales
La electronica de control cuenta con una pantalla 

alfanumerico con varias funciones para el usuario, entre las cuales 

se encuentra la posibilidad de visualizar la altura del elevador у 

programaria parada del mismo en la altura deseada.

LIFT-TABLE innovador, capaz de levantar cualquier tipo 

devehiculo у con una capacidad de 5000 Kg сото elevador 

principal.

El eje delantero del vehiculo estd posicionado en un punto 

fijo del elevador (donde estdn presentes los platos giratorios) 

independientemente de la batalla del vehiculo у sin ninguna 

regulacion sucesiva.

La ranura de los platos giratorios у las placas oscilantes 

son regulables para lograr que las plataformas queden 

perfectamente planas.

Doble plataforma oscilante trasera de baja friccion.

La alineacion de las plataformas estd garantizada por un circuito 

electrohidraulico de anillo cerrado.
Gracias a la gestidn proporcional de la hidrdulica, la alineacion 

de las plataformas se realiza sin oscilaciones у de manera 

constante durante toda la carrera de elevacion.



SUPERLIFT 50/XT
CT LT

Elektrohydraulische scherenhebebOhne fur Achsvermessung. 
Pont elevoteur electro-hydroulique pour le controls de geometrle. 

Elevador electro-idraulico para alinhamento das rodas.

Hauptmerkmale
Die Steuerelektronik verfugt uber ein alphanumerisches 

Display mitzablreicben Benutzerfunktionen, wie der Moglicbkeit, 

die Hobe der Hebebuhne anzuzeigen und ein Anhalten der 

Hebebuhne auf der gewunschten Hohe einzustellen.

Innovativer LIFT-TABLE, der jeden Fahrzeugtyp anhebt, mit 

einerTragfdhigkeit von 5000 kg wie die Haupthebebuhne.

Die Vorderachse des Fahrzeuges wird in einem fixierten 

Punkt (wo die Drehteller liegen) positioniert, unabhangig von dem 

Radstand und ohne weitere Anpassungen.

Die Aussparung fur die Drehteller und die Schiebeplatten 

sind einstellbar, urn eine vollkommene Ebenheit der Schienen zu 

erreichen.

Doppelte Schiebeplatte im hinteren Bereich von geringer Reibung.

Die Ausrichtung der Schienen wird durch eine elektrohydraulische 

Aniagemitgeschlossenem Regelkreisgewahrleistet. Dank 

der Proportionalsteuerung der Hydraulik ist die 

Schienenausrichtung wdhrend der gesamten Hubfahrt 

schwingungsfrei und konstant.

der Hydraulik

Caracteristiques generates
L'electronique de controle comprend notamment un ecran 

alphanumerique multifonctions, permeffanf nofammenf d'afficher 
la haufeur de I'elevafeur et de parametrer son arref a la haufeur 
souhaitee.

TABLE ELEVATRICE (LT) innovanfe, en mesure de soulever 
fouf type de vehicule et d'une portee de 5 000 kg, comme le pont- 
elevateur principal.

L'essieu avant du vehicule est positionne dans un point bien 

determine (ou se trouvent les plateaux pivotants), independamment 
de I'empattementdu vehicule etsans aucun autre reglage.

Le logement des pla^teau:x etdes plaques oscillants est reglable 

afin d'obtenir une planeite parfaite des chemins de roulement. 
Double plate-forme oscillante arriere a faible frottement.

L'alignementdes chemins de roulement est garanti par un circuit 
electrohydraulique a anneau ferme.
Grace d la gestion proportionnelle de la robinetterie, les chemins 

de roulement s'alignent sans oscillations et I'alignement 
reste constant pendant toute la duree du levage.

Caracteristicas gerais

pratos rotativos) 

e sem

A electronica de controlo e equipada com um ecra 

alfanumerico com numerosas fungoes para о usuario, entre as 

quais a possibilidade de visualizar a altura da ponte e programar 

a paragem do elevador na altura desejada.

LIFT-TABLE inovador, capaz de elevar qualquertipo de veiculo 

e com uma capacidade de 5000 Kg сото о elevador principal.

О eixo dianteiro do veiculo e posicionado em um ponto 

fixo do elevador (onde estao os 

independentemente da distdncia entre eixos do veiculo 

nenhuma regulagao subsequente.

A ranhura dos pratos rotativos e as placas oscilantes sao 

ajustaveis para obteruma perfeita planicidade das plataformas. 

Plataforma oscilante dupla traseira de baixa fricgao.

О alinhamento da plataforma e garantido por um circuito 

electrohidraulico em anel fechado.
Gragas a gestao proporcional da hidrdulica о alinhamento 

da plataforma se apresenta sem oscilagoes e de maneira 

constante durante todo о curso de elevagdo.
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Le immagini, le configurazioni е le caratteristiche tecniche riportate nel presente stampato hanno il solo scopo di presentare il prodotto е sono soggette а variazioni. 
The i//ustrations, conligurations and technica/ leatures in this pubЬ/ication are intended to present the product оп/у, and are subject to variation. 

Per i dati tecnici d'installazione, caratteristiche del suolo, carichi trasmessi а terra е tioo di ancoraaai, fare riferimento alle tabelle nell'aooosita 
sezione dedicata sul nostro sito internet: www.hpa-faip.it. 
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Datos tecnicos � Technische Daten

Hubzeit/Senkzeit * 

О Alimentaci6n Stromversorgung 

О Capacidad de elevaci6n maxima "L Т" Мах. Н ubkraft "LT" 

230/400 V - 3 Ph - 50 Hz 

La Unica finalidad de todas la imagenes, configuraciones tecnicas incluidas еп el presente documento es la presentaci6n del producto е, por tanto, estan sujetas а variaciones. 
Die AbЬildungen, Konligurationen und technische Merkmale in dieser Verollentlichung werden beabsichtigt, das Produkt nur zu prasentieren, und unterliegen Veranderungen. 

_.!! Donnees techniques ,� Dados tecnicos 
Capacidade de elevaq;ю тах.

Тет о с!е suЬida descida * 
�ш;iа clo motor (40DV JPh 
Alimenta -о 

pneumatjca 

230/400 V - 3 Ph -
-c-l 
50 

Les images, les configurations et les caracteristiques techniques пе figurent dans le present imprime que dans le but de presenter le produit et peuvent subir des variations. 
As imagens, configurac;Oes е caracterfsticas tecnicas indicadas nesta риЬ!iсас;Оо tem apenas а finalidade de apresentac;Oo do produto е estOo sujeitas а modificac;Oes. 

А richiesta 
Optional 

Bajo pedido 
AufAnfrage 

Sur demande 
Apedido 

http://www.hpa-faip.it
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SUPERLIFT 50/X
SUPERLIFT 43/X

Sollevatori elettroidraulici a forbice sottoruota. 
Under wheel electro-hydraulic scissors lifts. 

Elevadores bajo rueda de tijera electrohidrdulicos.

Caratteristiche generali
L’elettronica di controllo e dotata di un display alfanumerico 

con numerose funzioni per l’utente, fra cui la possibilitd di 

visualizzare l’altezza del ponte e impostare l’arresto del sollevatore 

all’altezza desiderata. Le cremagliere di stazionamento, per eseguire 

il ciclo assetto, sono registrabili; l’elettronica controlla che le 

cremagliere delle due pedane siano ingranate sullo stesso dente. 

Pattini di scorrimento in materiale plastico. L’incavo piatti 

rotanti e le piastre oscillanti sono registrabili (operazione eseguita 

in fabbrica) per ottenere una perfetta planaritd delle pedane.

Sono disponibili due versioni di provagiochi, rispettivamente a 

due e sei movimenti (PG2-PG6). Le versioni con provagiochi a sei 

movimenti (PG6) possono essere dotate di comando senza cavo Wi-Fi. 

Tutte le configurazioni del S.LIFT 50/X e 43/X sono state concepite al 

fine di realizzare un sollevatore capace di rispondere a tutte le esigenze: 

- autoriparazione, con pedane piane e sollevatore ausiliario libera ruote 

Lift-Table (LT).

- assetto ruote, con pedane complete di incavi per l’alloggiamento delle 

piattaforme rotanti anteriori e di pedane oscillanti posteriori (CT).

- controllo tecnico, con prova giochi a 2 o 6 movimenti (PG2 - PG6).

Main features
The control electronics feature an
allowing access to a number of user functions, including viewing lift 
height from ground and setting the desired arrest height for the lift. 
To enable the wheel alignment cycle, the lift parking racks are 

adjustable; the electronics control whether the runways lift parking 

racks are engaged on the same teeth.

Plastic sliding shoes. The recesses for the turn plates and slip 

plates are adjustable (pre-set in factory) to ensure perfect planarity 

of the runways.

Two-movement and six movement play detector versions 

are available (PG2-PG6). Versions with the six movement play 

detector (PG6) are also available with Wi-Fi wireless control.

All configurations of the S.LIFT 50/X and 43/X have been 

conceived to fulfil every possible lifting application: 
- vehicle repairs, with flat runways and Lift Table (LT).
- wheel alignment, with recesses in runways for installation of front 

turntables and oscillating rear platforms (CT).
- technical inspection, with 2 or 6-movement play detector 
(PG2 - PG6).

alphanumeric display

Caracteristicas generales
La electronica de control cuenta con una pantalla alfanumerica 

con varias funciones para el usuario, entre las cuales se encuentra 

la posibilidad de visualizar la altura del elevador y programar la 

parada del mismo en la altura deseada.

Las cremalleras de estacionamiento son _ 

realizacion del ciclo de alineacion; la electronica controla que las 

cremalleras de las dos pedanas sean engranadas en el mismo diente. 

Ratines de desplazamiento de material plastico. La ranura 

de los platos giratorios y las placas oscilantes son regulables (esta 

operacion se realiza en fabrica) para lograr que las plataformas 

queden perfectamente planas.

Se encuentran disponibles dos versiones de prueba de holguras, 

de dos y seis movimientos, respectivamente (PG2-PG6).

Las versiones con prueba de holguras de seis movimientos (PG6) 
pueden equiparse con mando sin cable Wi-Fi.

Todas configuraciones del S.LIFT 50/X y 43/X se han pensado a los 

fines de crear un elevador capaz de responder a todas las necesidades: 

- autorreparacion, con plataformas planas yelevador auxiliar l iberadorde ruedas 

Lift-Table (LT).

- alineacion de ruedas, 

alojar las plataformas giratorias delanteras y las plataformas oscilantes 

traseras (CT).

- control tecnico, 

(PG2 - PG6).

regulables para la

con plataformas provistas de cavidades para

con detector de holguras de 2 y 6 movimientos



SUPERLIFT 50/X
SUPERLIFT 43/X

Elektrohydraulische scherenhebebOhnen.
Ponts elevateurs electro-hydrauliques sous roues a ciseau. 

Elevadores electro-idraulicos sob roda com tesoura.

Hau Hauptmerkmale
Die Steuerelektronik verfugt uber ein alphanumerisches 

Display mit zahlreichen Benutzerfunktionen, wie der Moglichkeit, die 

Hohe der Hebebuhne anzuzeigen und ein Anhalten der Hebebuhne 

auf der gewunschten Hohe einzustellen. Die Zugstangen fur die 

Feststellung zur Ausfuhrung des Achsvermes-sungszyklus sind 

einstellbar; die Elektronik steuert, dass die Zugstangen der beiden 

Schienen an dem selben Zahn eingreift sind.

Gleitbocke aus Kunststoff. Die Aussparung fur die Drehteller und 

die Schiebeplatten sind einstellbar (Einstellung im Werk durchgefuhrt), 

um eine vollkommene Ebenheit der Schienen zu erreichen.

Es sind zwei Ausfuhrungen des Gelenkspieltesters mit 

jeweils zwei und sechs Bewegungen lieferbar (PG2-PG6). Die 

Ausfuhrungen mit Gelenkspieltester mit sechs Bewegungen (PG6) 
konnen mit einer kabellosen Wi-Fi-Steuerung ausgestattet werden.

Samtliche Konfigurationen des S.LIFT 50/X und 43/X wurden entwickelt, 

um eine Hebebuhne anbieten zu konnen, die allen Anspruchen: 

- Hebebuhne mit flachen Schienen und Lift-Table (LT).

- Hebebuhne fur Achsvermessung mit vorgerusteten Schienen 

fur die Aufnahme von ~ ■ " - ■ ~ .

Schiebeplatten im hinteren Bereich (CT).

- Hebebuhne mit flachen Schienen und Gelenkspieltester mit 2 

und 6 Bewegungen (PG2 - PG6).

car Caracteristiques generales
L'electronique de controle comprend notamment un ecran 

alphanumerique multifonctions, permettant notamment d'afficher 
la hauteur de I'elevateur et de parametrer son arret a la hauteur 
souhaitee. Les cremailleres de stationnement pour le controle de la 

geometrie sont reglables. L'electronique verifie que les cremailleres 

des deux chemins soit bien engrenees dans la meme dent.
Patins de coulissement en plastique. Le logement des plateaux 

et des plaques oscillants est reglable (reglage effectue en usine) 
afin d'obtenir une planeite parfaite des chemins de roulement.
De^^ versions de plaques de jeux sont disponibles, a deux ou 

six mouvements (PG2 - PG6). Les versions avec plaques de jeux 

a six mouvements (PG6) peuvent etre equipees d'une commande 

sans fils (Wi-Fi).
Toutes les versions de S.LIFT50/X et 43/X ont ete congues pour 
realiser un elevateur en mesure de repondre a toutes les exigences: 
- reparations de garage, avec chemins de roulement plats et un 

elevateur auxiliaire livre roues (LT).
- controle de geometrie, 

logements pour les plateaux rotatifs avant et de chemins de 

roulement oscillants arriere (CT).
- controle technique, avec plaques a jeux a 2 ou 6 mouvements 

(PG2 - PG6).

Drehtellern im vorderen Bereich und

avec chemins de roulement munis de

1$^ Caracteristicas gerais

na

A electronica de controlo e equipada com um ecra alfanumerico 

com numerosas fungoes para o usuario, entre as quais a 

possibilidade de visualizar a altura da ponte e programar a paragem 

do elevador na altura desejada. As cremalheiras de estacionamento, 

para realizar o ciclo de alinhamento, sao ajustaveis, os componentes 

electronicos controlam que as cremalheiras das duas plataformas 

estejam engrenadas no mesmo dente.

Patim de deslizamento de material plastico. A ranhura dos pratos 

rotativos e as placas oscilantes sao ajustaveis (operagao realizada 

fabrica) para obter uma perfeita planicidade das plataformas.

Estao disponiveis duas versoes de detector de folgas, 

respectivamente de dois e seis movimentos (PG2-PG6). As 

versoes com detector de folgas de seis movimentos (PG6) podem 

ser equipadas com comando sem cabo Wi-Fi.

Todas configuragoes do S.LIFT 50/X e 43/X foram concebidas para 

realizar um elevador em condigoes de responder todas as as exigencias: 

- reparagao do ve^culo, com plataformas planas e elevador 

auxiliar para levantar as rodas Lift-Table (LT).

- alinhamento do ve^culo, com encaixes para pratos rotativos 

dianteros e plataformas oscilantes traseiras (CT).

- controlo tecnico, ' ' ' ' ' ' ' ~

e 6 movimentos (PG2 - PG6).

plataformas planas e

com detector de folgas das suspensoes de 2 SUPERLIFT 50/X CT LT PG



SUPERLIFT 50/X
SUPERLIFT 43/X

Sollevatori elettroidraulici a forbice sottoruota. 
Under wheel electro-hydraulic scissors lifts. 

Elevadores bajo rueda de tijera electrohidraulicos.

Caratteristiche funzionali Functional features
Nelle versioni senza lift-table l’asse anteriore del veicolo 

viene posizionato in un punto fisso del sollevatore (dove sono 

presenti i piatti rotanti), indipendentemente dal passo 

del veicolo e senza nessuna regolazione successiva.

u nL’allineamento delle pedane e garantito da 

circuitoelettroidraulico in anello chiuso.

Grazie alla gestione proporzionale del l ’ id rau l ica 

l’allineamento delle pedane si presenta privo di 

oscillazioni e costante durante tutta la corsa di sollevamento.

are kept correctly aligned by a closed loop

In the versions without lift-table the vehicle's front axle is 

positioned in a lift's fixed point (where there are the turntables), 
independently from the vehicle wheel base and 

without any further regulation.

The runways . _ . .
electro^^draulic circuit.
Proportional hydraulic control ensures that, throughout the 

entire vertical travel, the runways move smoothly in perfect 

alignment and with no oscillation.

ensures

Caracteristicas funcionales _ Funktionsmerkmale
En las versiones sin lift-table el eje delantero del veh^culo 

esta posizionado en un punto fixo del elevador (donde estan 

prisiente los paltos giratorios) indipendientemente de la 

batalla del vehiculo y sin ninguna regulacion sucesiva.

la gestion proporcional de la hidraulica, la

La alineacion de las plataformas esta garantizada por un 

circuito electrohidraulico de anillo cerrado.

Gracias a

alineacion de las plataformas se realiza sin oscilaciones 

y de manera constante durante toda la carrera de elevacion.

Im Bereich den Versionen ohne Lift-Table die Vorderachse des 

Fahrzeuges wird in einem fixierten Punkt (wo die Drehteller 
liegen) positioniert, unabhangig von dem Radstand und 

ohne weitere Anpassungen.

Die Ausrichtung der Schienen wird durch eine 

elektrohydraulische Anlage mit geschlossenem 

Regelkreis gewahrleistet.
Dank der Proportionalsteuerung der Hydraulik ist die 

Schienenausrichtung wahrend der gesamten Hubfahrt

Cara Caracteristiques fonctionnelles iCaracter^sticas funcionais
sans elevateur auxiliaire integre, l’essieuDans les versions 

avant du vehicule est positionne dans un point bien determine 

(ou se trouvent les plateaux pivotants), independant de 

l’empattement du vehicule et sans aucun autre reglage.

Nas versoes sem Lift table o ejo anterior do veh^culo se poe 

em um ponto fixo do elevador (onde estao os pratos rotantes) 
indipendentemente da distancia entre exos e sem 

nenhuma regulacao sucesiva.

unL’alignement des chemins de roulement est garanti par 

circuit electrohydraulique a anneau ferme.

Grace a la gestion proportionnelle de la robinetterie, les 

chemins de roulement s’alignent
l’alignement reste constant pendant toute la duree du levage.

sans oscillations et

O alinhamento da plataforma e garantido por 
electrohidraulico em anel fechado.
Gragas a gestao proporcional da hidraulica o alinhamento 

da plataforma se apresenta sem oscilagoes e de maneira 

constante durante todo o curso de elevagao.

um circuito









-- Dati tecnici _ _  � Technical data
□ Capacita massima di sollevamento Load capacify ----==5.000 kg (50/Х) - 4.300 kg (43/Х)
□ Tem120 di salita - discesa 
□ Tempo di salita - discesa (versione FAST)*

Lifting - Lowering_t_im __ e
--cc

=-=-=c---.-,.,,.,----------------,9 -c
5

,...

s_ Lifting - Lowering time (FA51 version)� 60 s 
□ Potenza motore (400 V - 3 Ph) Electric motor fJ_ower (400 V - 3 Ph) 3 kW 
□ Alimentazione -�_,Power. supp/y. 230/400 \!' - 3 P.h - 50 Hz.
□ Alimentazione pneumatica Air power supfJ_/}'______________ 4 +) О Ваг 
□ Capacita massima di sollevamento "LT" 111111 Load capacify 3.500 kg 
□ Tempo di salita "LT" 111111 Lifting time 8 s 
*: La versione FAST (conforme МОС) е disponiЬile solo per i ponti con provagiochi . Questa versione е disponiЬile solo а 400V - Зрh - 50Hz. 

The FASТ version (МОТ compliant) is avai/aЬ/e for /ifts with р/ау detectors оп/у. This version is avai/aЬ/e оп/у for 400V - Зрh - 50Hz power. 

Le immagini, le configurazioni е le caratteristiche tecniche riportate nel presente stampato hanno il solo scopo di presentare il prodotto е sono soggette а variazioni. 

The illustrations, configurations and technical features in this pubЬ/ication are intended to present the product оп/у, and are subject to variation. 

Per i dati tecnici d'installazione, caratteristiche del suolo, carichi trasmessi а terra е tipo di ancoraqqi, fare riferimento alle tabelle nell'apposita sezione 

dedicata sul nostro sito internet: www.hpa-faip.it. 

� Datos tecnicos � Technische Daten 
□ Capacic:Jac:J c:Je elevaci6n maxima Мах. Hublcraft 
□ T iempo de suЬida - bajada Hubzeit - Senkzeit 
□ Jiempo de suЬida - bajada (versi6n FAST)* l::lubzeit - Senkzeit (Ausfйhrung FA51)* 
□ Potencia motor (400 V - 3 Ph) ___ Motorleistung 400 V - 3 Ph) 
□ Alimentaci6n Stromversorgung 
□ Alimentaci6n neumatica Oruck/uftversorgung 
□ Capacidad de elevaci6n maxima "LT" Мах. l::lubkraft 111111 

□ T iempo de suЬida "LT" Hubzeit 111111 

5.000 kg (50/Х) - 4.300 kg (43/Х) 
95 s 
60 s 
3kW 

230/АОО V. - 3 Ph - 50 Hz 
4+10Bar 

3.500 kg 
8s 

*: La versi6n FAST s6lo se encuentra disponiЬle en los elevadores con detector de holguras. Esta versi6n s6lo se encuentra de 400V - Зрh - 50Hz. 
Dle Ausfuhrung FASТ fйr die НеЬеЬйhпеп mit Ge/enkspie/tester ist nur /ieferbar. Diese Ausfйhrung ist nur mit 400V - ЗРh - 50Hz /ieferbar. 

La Unica finalidad de todas la imagenes, configuraciones tecnicas incluidas en el presente documento es la presentaci6n del producto е, рог tanto, estan sujetas а variaciones. 
Die Abblldungen, Konfigurationen und technische Merkmale in dieser Veroffent/ichung werden beabsichtigt, das Produkt nur zu prasentieren, und unter/iegen 

· 1 Donnees techniques ,� Dados tecnicos 
□ Capacite de levage max=========--Capacidade de е/еvш;;ао тах.====•5.000 kg (50/Х)- 4.300 kg (43/Х)
□ Temps de montee - descente Тетро de suЬida - descida 95 s 
□ Temps de montee - descente (version FAST)* Тетро de suЬida - descida (versao FA51)* 60 s 
□ Puissance du moteur (400 V - 3 Ph) Potencia do motor (400 V - 3 Ph) 3 kW 
□ Ь. imentation === ---==== 1'.limentш;;ao 230/400 'L - 3 Ph - 50 z 
□ Alimentation pneumatique _____ Alimentш;;ao pneumatica 4+ 10 Ваг 
□ Capacite de levage max. "LT" Capacidade de е/еvш;;ао тах. 1111" 3.500 kg 
□ Temps de montee/descente "LT" Тетро de suЬida 1111" 8 s 
*: La version FAST n'est disponiЬle qu'en sur les elevateurs avec plaques de jeux. Cette version n'est disponiЬle qu'en 400V - Зрh - 50Hz. 

А versao FASТ est6 disponivel apenas para as pontes com detector de folgas. Esta versao esta disponivel apenas em 400V -Зрh - 50Hz. 

Les images, les configurations et les caractE!ristiques techniques ne figurent dans le prёsent imprime que dans le but de presenter le produit et peuvent suЬir des variations. 
As imagens, configuraqбes е caracter(sticas tecnicas indicadas nesta puЬ/icaqOo tem apenas а finalidade de apresentaqOo do produto е estOo suieitas а 

А richiesta 
Optional 

Bajo pedido 
Auf Anfrage 

Sur demande 
А pedido 

м� iJ\ 

лt 

http://www.hpa-faip.it


Алматы (7273)495-231  
Ангарск (3955)60-70-56  
Архангельск (8182)63-90-72  
Астрахань (8512)99-46-04  
Барнаул (3852)73-04-60  
Белгород (4722)40-23-64  

Иваново (4932)77-34-06  
Ижевск (3412)26-03-58  
Иркутск (395)279-98-46  
Казань (843)206-01-48  
Калининград (4012)72-03-81  
Калуга (4842)92-23-67  

Благовещенск (4162)22-76-07  Кемерово (3842)65-04-62  
Брянск (4832)59-03-52  
Владивосток (423)249-28-31  
Владикавказ (8672)28-90-48  
Владимир (4922)49-43-18  
Волгоград (844)278-03-48  
Вологда (8172)26-41-59  
Воронеж (473)204-51-73  

Киров (8332)68-02-04  
Коломна (4966)23-41-49  
Кострома (4942)77-07-48  
Краснодар (861)203-40-90  
Красноярск (391)204-63-61  
Курск (4712)77-13-04  
Курган (3522)50-90-47  

Екатеринбург (343)384-55-89  Липецк (4742)52-20-81  

Пермь (342)205-81-47 
Ростов-на-Дону (863)308-18-15  
Рязань (4912)46-61-64  
Самара (846)206-03-16  
Саранск (8342)22-96-24  
Санкт-Петербург (812)309-46-40  
Саратов (845)249-38-78  
Севастополь (8692)22-31-93  
Симферополь (3652)67-13-56  
Смоленск (4812)29-41-54  
Сочи (862)225-72-31  
Ставрополь (8652)20-65-13  
Сургут (3462)77-98-35  
Сыктывкар (8212)25-95-17  
Тамбов (4752)50-40-97  

Тверь (4822)63-31-35  
Тольятти (8482)63-91-07  
Томск (3822)98-41-53  
Тула (4872)33-79-87  
Тюмень (3452)66-21-18  
Ульяновск (8422)24-23-59  
Улан-Удэ (3012)59-97-51  
Уфа (347)229-48-12  
Хабаровск (4212)92-98-04  
Чебоксары (8352)28-53-07  
Челябинск (351)202-03-61  
Череповец (8202)49-02-64  
Чита (3022)38-34-83  
Якутск (4112)23-90-97  
Ярославль (4852)69-52-93  

Россия +7(495)268-04-70 

Магнитогорск (3519)55-03-13 
Москва (495)268-04-70  
Мурманск (8152)59-64-93  
Набережные Челны (8552)20-53-41  
Нижний Новгород (831)429-08-12  
Новокузнецк (3843)20-46-81  
Ноябрьск (3496)41-32-12  
Новосибирск (383)227-86-73  
Омск (3812)21-46-40  
Орел (4862)44-53-42  
Оренбург (3532)37-68-04  
Пенза (8412)22-31-16  
Петрозаводск (8142)55-98-37  
Псков (8112)59-10-37  

Казахстан +7(7172)727-132 Киргизия +996(312)96-26-47 

www.hpafaip.nt-rt.ru || hip@nt-rt.ru 

http://www.hpafaip.nt-rt.ru/
mailto:hip@nt-rt.ru
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